1.5

15
*%

g g z
3 5
g T 1 g
£ =T 1 £ 1=
5 T £
.‘é‘ * -L a * : I
2 * = T s
[¢] ..G -
< ©
o 0.5 i
g l z 0.5
£ kS
s £
3 3

0 T T T T T T T 0 : : : : :

S o LR RPC Control STAT3 STAT3 STAT5b STAT5b
PP AP\ S SN S * *
¢ 9 9 9 & & 2 S0CSs3 socs3
db/db
@\ o) ?,6 ?,6 S
IB:p-STATS

IB:STATS | e i A






