
BA

ET
n

ET
nE

RV

ET
nE

RV
2

ET
nE

RV
3

IA
PE

z

M
M

ER
VK

10
C

M
M

ET
n

M
aL

R

H
3K

9m
e3

−C
hI

P,
 R

PM

0.0

0.5

1.0
control
tRF−targeted

tR
F 

ET
n

tR
F 

co
nt

ro
l

tR
F 

ET
n

tR
F 

co
nt

ro
l

%
 tr

an
sp

os
iti

on

0
25
50
75

100

Ago
1+2+3+4

no target


